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ﬁ)héngig von der Schnittstelle (40) — Alternative Anbaumdglichkeit: stirnseitige Wellenankopplung mit mechanischem Fehlerausschluss Alternative Anbaumaoglichkeit: stirnseitige Wellenankopplung ohne mechanischem Fehlerausschluss
0 Aalternative mounting option: front end shaft coupling with mechanical fault exclusion Alternative mounting option: front end shaft coupling without mechanical fault exclusion
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Wellenankopplung mit Ringmutter (H4) ohne mechanischem Fehlerausschluss ki A g % N
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60 g7 &) = Anziehdrehmoment der Ringmutter: 50+-5Nm Tightening torque of ring nut: 50+5Nm
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Wellenankopplung mit Ringmutter (H4) und Mitnehmer (H14) ohne Winkelmessgerat mit mechanischem Fehlerausschluss Schraﬂbenfestigkeitsklasse 88 Screw: I1SO 4762
Shaft coupling with ring nut (H4) and dog (H14) without angle encoder with mechanical fault exclusion Scheibe: Screw property class 8.8 "
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7188 - or both spring-type straight pins rotated by 180° ohne mechanischem Fehlerausschlu§s: Rpo,2 2370N/mm2 without mechanical fault exclusion: Rpo2 >370N/mm2 N
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